
TANKPACTANKPAC

EvaluaciEvaluacióón de la Condicin de la Condicióón de Fondo de n de Fondo de 
Tanques.Tanques.



COSTO DE SACAR UN TANQUE DE SERVICIO
1.1. LIMPIEZALIMPIEZA

Tanques PequeTanques Pequeñños:os: MMíínimo nimo 0 0 –– 2,000 US$.2,000 US$.

Tanques grandes:Tanques grandes: Mas CostosoMas Costoso 500 500 –– 20,000 US$.20,000 US$.

2.2. INSPECCIONINSPECCION

API 653API 653 Tanques PequeTanques Pequeñños:    os:    500 500 –– 2,000 US$2,000 US$

Tanques Grandes : Tanques Grandes : 2,000 2,000 –– 10,000 US$10,000 US$

Flujo MagnFlujo Magnéético :   tico :   2,000 2,000 –– 10,000 US$10,000 US$

3.3. DISPOSICIDISPOSICIÓÓN DE DESHECHOSN DE DESHECHOS

Tanques PequeTanques Pequeñños os MMíínimo nimo 0 0 –– 2,000 US$2,000 US$

Tanques Grandes:Tanques Grandes: Sensitivo con el medio Sensitivo con el medio 

ambiente, Muy costosoambiente, Muy costoso 10,000 10,000 –– 100,000 US$.100,000 US$.

3.3. TRATAMIENTO DE AGUASTRATAMIENTO DE AGUAS

Tanques PequeTanques Pequeñños:os: MMíínimonimo 0 0 –– 2,000 US$.2,000 US$.

Tanques Grandes:Tanques Grandes: Sustancial sobrecarga del sistema.Sustancial sobrecarga del sistema.

PERDIDA DEL SERVICIO DE UN TANQUE ?.PERDIDA DEL SERVICIO DE UN TANQUE ?.

4.4. RESUMEN.RESUMEN.

Tanques PequeTanques Pequeñños:os: 0 0 –– 10,000 US$.10,000 US$.

Tanques Grandes:Tanques Grandes: 5 5 –– 100,000 US$.100,000 US$.



FUENTES DE EMISION ACUSTICA

1.1. DelaminaciDelaminacióón de Productos de Corrosin de Productos de Corrosióón.n.

2.2. Ruido de Fugas, InterrupciRuido de Fugas, Interrupcióón del Flujo, n del Flujo, 
Turbulencia. Turbulencia. 

3.3. Ruido del movimiento del techo. Ruido del movimiento del techo. 

4.4. Movimiento Estructural.Movimiento Estructural.

5.5. Ruido ExtraRuido Extrañño.o.



PROCEDIMIENTO TANKPAC

1.1. Los sensores se adjuntan a la pared del Los sensores se adjuntan a la pared del 
tanque a lo largo de toda la circunferencia, en tanque a lo largo de toda la circunferencia, en 
el primer anillo tel primer anillo tíípicamente.picamente.

2.2. El tanque se monitorea, realizEl tanque se monitorea, realizáándole  un ndole  un 
seguimiento por un periodo predeterminado seguimiento por un periodo predeterminado 
de tiempo. de tiempo. 

3.3. Los datos se procesan para eliminar las Los datos se procesan para eliminar las 
fuentes de ruido.fuentes de ruido.

4.4. Los datos son evaluados contra la base de Los datos son evaluados contra la base de 
datos usando algoritmos especiales para su datos usando algoritmos especiales para su 
localizacilocalizacióón.n.



ACONDICIONAMIENTO DEL TANQUE

1.1. Se aSe aíísla el tanque de 6 sla el tanque de 6 –– 24 horas antes de la 24 horas antes de la 
prueba.prueba.

2.2. Los tanques grandes de crudo requieren de Los tanques grandes de crudo requieren de 
12 12 –– 24 horas.24 horas.

3.3. Los tanques de producto pequeLos tanques de producto pequeñños os 
requieren solo de 6 horas.requieren solo de 6 horas.

4.4. Las vLas váálvulas se cierran, los calentadores se lvulas se cierran, los calentadores se 
apagan, los agitadores se apagan.apagan, los agitadores se apagan.

5.5. Se realizan los huecos de 300 mm en los Se realizan los huecos de 300 mm en los 
aislamientos para los sensores a una altura aislamientos para los sensores a una altura 
de 1 de 1 –– 2 metros.2 metros.



PRUEBA DE UN FONDO DE TANQUE DE CRUDO

1.1. Los sensores se montan en la pared del tanque de 1 Los sensores se montan en la pared del tanque de 1 –– 2 2 
metros de altura de la pestametros de altura de la pestañña perimetral.a perimetral.

2.2. Desde 3 Desde 3 –– 24 sensores de usan dependiendo del tama24 sensores de usan dependiendo del tamañño o 
del tanque.del tanque.

3.3. Los cables se dirigen hacia el instrumento de prueba.Los cables se dirigen hacia el instrumento de prueba.



UBICACION DEL SENSOR

-- Se limpian las superficies.Se limpian las superficies.
-- Se aplica Grasa.Se aplica Grasa.
-- El sensor se mantiene en posiciEl sensor se mantiene en posicióón utilizando n utilizando 

una uniuna unióón magnn magnéética.tica.
-- Los sensores contienen un procesamiento de Los sensores contienen un procesamiento de 

seseññal electral electróónico.nico.



CALIBRACION DEL SENSOR.

-- Se utiliza la fractura de Se utiliza la fractura de 
una mina de grafitouna mina de grafito
de portaminas.de portaminas.

-- Este sonido es detectable Este sonido es detectable 
hasta 70 metros.hasta 70 metros.

-- Todos los sensores se Todos los sensores se 
revisan despurevisan despuéés dels del
montaje.montaje.



EVALUACION DE LOS DATOS

-- Identificar y remover los ruidos extraIdentificar y remover los ruidos extrañños..os..
-- RanquearRanquear la actividad global con losla actividad global con los

siguientes niveles:siguientes niveles:
A A == Buena CondiciBuena Condicióón.n.
E E == Mala CondiciMala Condicióón.n.
B y D  B y D  == CondiciCondicióón Intermedia.n Intermedia.

-- Localizar los datos globales (solamente 5Localizar los datos globales (solamente 5--30% localiza)30% localiza)
-- Separar los datos de Separar los datos de ““fugas potencialesfugas potenciales””
-- Localizar los datos de Localizar los datos de ““fugas potencialesfugas potenciales””



COMPARACION CON INSPECIONES SUBSECUENTES

-- De correlaciDe correlacióón con los resultados de n con los resultados de TankPacTankPac con con 
inspecionesinspeciones internas y reparaciones llevadas a cabo internas y reparaciones llevadas a cabo 
se tiene:se tiene:

-- El El 100%100% de los tanques grado A, no de los tanques grado A, no 
requieren reparaciones o presentan darequieren reparaciones o presentan dañños del os del 
fondo.fondo.

-- ElEl 56%56% de los tanques grado C, requieren de los tanques grado C, requieren 
reparaciones localizadas.reparaciones localizadas.

-- El El 52%52% de los tanques grado E,   de los tanques grado E,   
requieren cambio del fondo.requieren cambio del fondo.



EJEMPLO DE UN TANQUE BUENO GRADO A



EJEMPLO DE UN TANQUE MALO GRADO EJEMPLO DE UN TANQUE MALO GRADO EE



VISTA TRIVISTA TRI--DIMENSIONAL DE UN TANQUE GRADO E CON DIMENSIONAL DE UN TANQUE GRADO E CON 
DADAÑÑO ENCONTRADO.O ENCONTRADO.



LOCALIZACION DE FUGAS, LOCALIZA Y RANQUEA LOS CLUSTERES.LOCALIZACION DE FUGAS, LOCALIZA Y RANQUEA LOS CLUSTERES.



BENEFICIOSBENEFICIOS

-- Identifica los tanques los cuales no requieren inspecciIdentifica los tanques los cuales no requieren inspeccióón n 
interna ni reparaciinterna ni reparacióón.n.

-- Determina la condiciDetermina la condicióón de los fondos deteriorados, de esta n de los fondos deteriorados, de esta 
forma se puede priorizar correctamente para un forma se puede priorizar correctamente para un 
mantenimiento interno.mantenimiento interno.

-- Todo lo anterior con poca o sin interrupciTodo lo anterior con poca o sin interrupcióón de las n de las 
operaciones.operaciones.


