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OBJETIVO

Presentar las funcionalidades del Sistema de Monitoreo

Remoto Satelital WatchdogCP de NTG Inc.
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POR QUE MONITOREAR ?

MONITOREO REMOTO

Å Evaluación de Activos

Å Cumplir con la Regulación

Å Eficiencia

Å Bajar Costos

Å Aumentar Confiabilidad
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Las unidades ofrecidas Watchdog, cuentan con el siguiente 

respaldo:

- Monitoreo remoto para protección catódica desde 1999.

- Mas de  5000+ UMRs en el mercado de protección catódica.

- WatchdogCP II es la cuarta generación de UMR.

Algunos Clientes:

ÅSempra Utilities
(So Cal Gas)

ÅOGE/Enogex

ÅDominion Transmission

ÅExplorer Pipeline

ÅTrans Canada
Gas Transmission NW

ÅEl Paso Corporation

ÅEnbridge Inc.

ÅShell Pipeline

ÅSouthern California
Gas Company

ÅWolverine Pipeline
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http://www.enbridge.com/
http://www.wolverinepipeline.com/default.aspx
http://www.oge.com/
http://www.sempra.com/index.htm
http://www.dom.com/index.jsp
http://www.transcanada.com/index.html


CÓMO SE MONITOREA ?

MONITOREO REMOTO
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INTRODUCCIÓN.

El sistema de monitoreo remoto

Pipeline WatchdogCP óMeshô

RMU obtiene información

operacional muy completa de

rectificadores para protección

catódica e instrumentación de

campo en industrias de gas y

petróleo.

No solamente es un monitoreo

de rectificadores, es una unidad

que permite monitorear otras

variables de procesos.
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INTRODUCCIÓN

Los datos obtenidos desde la

UMR son

1. Comparados con limites

programables de Alarmas

para notificación vía

mensajes de texto, y

correo electrónico.

1. Transmitidos a la base de   

datos del sitio Watchdog

para visualización y 

Análisis.
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INTRODUCCIÓN

Configuración desde la web para:

1. Envío de mensajes de texto y 

correos electrónicos a usuarios 

específicos por condiciones de 

alarma.

2. Envió regular y programado de 

reportes operacionales de 

Estaciones de prueba y 

Rectificadores.

3. Reportes por demanda.

4. Cambio de limites para 

alarma, frecuencia de reportes, 

y frecuencia de monitoreos 

Online.

MONITOREO REMOTO

Pág. 8 de 39



MÓDULOS INALÁMBRICOS

1. Módulos inalámbricos 

alimentados por batería 

tipo C (litio - tionil) 

duración Superior a 4 

años bajo uso normal.

2. Módulos dedicados para 

mediciones de voltaje, 

corriente, Presión etc.

MONITOREO REMOTO
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Los datos se transmiten

inalámbricamente a La

UMR Base, que puede

monitorear hasta 16

módulos, cada uno de

los cuales pueden

ubicarse en distancias

hasta de 90 m, con línea

de vista, y en el caso de

obstrucciones este

rango de distancia

comprende 50m.

MONITOREO REMOTO

MÓDULOS INALÁMBRICOS
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La función de la RMU base es recolectar inalámbricamente los datos originados 

desde los módulos Mesh y comunicar alarmas o mediciones hacia la base de 

datos del usuario a través del satélite geoestacionario de la red Inmarsat D+

MONITOREO REMOTO

Comunicación de datos:
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Para Latinoamérica el transceiver Skywave garantiza excelente

desempeño en las comunicaciones y alta confiabilidad en los datos

recibidos

MONITOREO REMOTO

Comunicación de datos:
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Especificaciones Operacionales:

ESTACIÓN BASE UMR

Temperatura de Operación  : -20ÁHasta + 70ÁC

Humedad                              : 0 ï100%, Sin  

condensación

Alimentación estación base  : 115 / 230 VAC, 50-

60 Hz ó 8 ï30 voltios                                           

DC ó AC para 

operación   

continua 

(Always ON 

Operation)

MONITOREO REMOTO
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Especificaciones Operacionales:

Panel solar opcional 5ò X 12ò 

para operación en Modo 

Monitoreo e hibernación   

(Monitor and Sleep Operation

Característica Caja Metálica  : 

Tama¶o: 6ò X 6ò X 4ò, 

profundidad IP-67, Tipo NEMA 

4X en policarbonato para 

ambientes agresivos.
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Especificaciones Operacionales

ESTACIÓN BASE UMR

Entradas:          4 Entradas digitales , contacto seco

1 entrada conteo de pulsos digitales

1 entrada analógica (4-20 mA or 0-5V)

Salidas    :        1 Salida digital para control de relevos

MONITOREO REMOTO
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Especificaciones Operacionales:

MODULO INALAMBRICO MESH ïóModulo intelegenteô con 3 canales analogicos + 

1 canal que detecta presencia de AC alimentacion

Tipo de caja                           :  Almacenado en contenedores de plastico retardante 

contra el fuego tipo ABS-94.

Canal analogico :  +/- 100 Vdc (voltaje)  o  +/- 10Vdc (potencial)  o  +/-

100 mVdc (corriente)

Protección contra descargas hasta 10 KV con aislamiento por relevo interno,

incluye una sonda para detección de campo eléctrico en AC

MONITOREO REMOTO
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Especificaciones Operacionales:

MÓDULOS INALÁMBRICOS MESH

Modulo de interrupción       : 

[6.0 ñ X 3.5ò X 1.5ò (15 cm X 9 cm X 4 cm)]

Alimentación de 8 a 30 volts AC ó DC.

Contiene un receptor GPS, circuitos para  control

de interrupción y circuitos para manejar la conmutación

del rectificador, Disponible para relevos de Mercurio de 100 y relevos de 

estado solido, AC o DC.

MONITOREO REMOTO
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Instalación de las UMR

MONTAJE EN RECTIFICADOR

Los módulos inalámbricos se alojan 

con facilidad en el mismo rectificador, 

en este caso los módulos de medición 

(Voltaje, Corriente y Potencial), se han 

alojado en la parte inferior, el modulo 

de Interrupción se encuentra a la 

izquierda, y el relevo de mercurio esta 

a la derecha.

MONITOREO REMOTO
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Instalación del Sistema

MODULO DE COMUNICACIONES

El Modulo Skywave Para comunicación Satelital se ubica en El Techo de la Caseta , la 

antena se orienta Hacia el Sat®lite Mas Cercano (AOR.W 53ò W) con una Elevaci·n 

de 75ÁSentido Oriente 

MONITOREO REMOTO
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Instalación del Sistema

MÓDULOS INALÁMBRICOS

Están ubicados en la parte inferior 

del rectificador, y se evitan 

interferencias eléctricas en Las 

señales que van hacia la UMR 

MONITOREO REMOTO
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Instalación del Sistema

MONITOREO REMOTO

Para el caso de instalaciones 

en el Latinoamérica se ha 

diseñado un sistema especial 

de conexiones y protecciones  

que brindan confiabilidad a la 

operación de la UMR.
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Instalación del Sistema

MODULO DE INTERRUPCION GPS

El modulo de interrupcion GPS utiliza 

un receptor Trimble®, y para 

verificacion del proceso tambien 

utiliza un sensor de corriente 

mediante el cual es posible 

diagnosticar el estado de el relevo
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Otras Aplicaciónes Velocidad de corrosión

Å4 ï20 mA entrada para monitorear 

pruebas de corrosion

MONITOREO REMOTO

Time
Solar 
Panel

Corrosion 
Probe

09/20/09 
12:47

15.50 V 2.06 mils

09/19/09 
12:46

7.70 V 2.08 mils

09/18/09 
12:46

18.60 V 2.04 mils

09/17/09 
12:46

18.90 V 2.00 mils

09/16/09 
12:47

8.80 V 2.00 mils

09/15/09 
12:48

19.10 V 1.96 mils
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